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GRANDEZZE E MISURA 

PREFISSI 

   

UNITA’ DI 
VOLUME 

 

CALCOLO DEI 
VOLUMI 

  

 
DENSITA’ 

E 
PESO 

SPECIFICO 

  
 

 
               

 

 
 
  

 
    

TABELLA 
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VETTORI E FORZE 

 

Prodotto scalare-
vettore 

   

Somma di vettori 

 

Differenza di 
vettori 

 

Prodotto scalare 
 

Prodotto 
vettoriale 

 

Forza peso 
 

Forze d’attrito 

   

 

Forza elastica 

 
 

 

 

  

Parallelogramma 

PUNTA-CODA 

PUNTA-PUNTA 

Radente 
Volvente 

Viscoso 

Legge di 

Hooke 
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CINEMATICA 

Velocità e 
Accelerazione 

   

Leggi orarie 
del Moto 
Rettilineo 
Uniforme 

 

 

 
Leggi orarie 

del Moto 
Uniformemen
te Accelerato 

 

          

 

Moto 
verticale 

 

Moto 
curvilineo 

   

Moto circolare 
uniforme 
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Moto 
Armonico 
Semplice 

 

 
 
 

 
 

Unità di 
misura 

 
 

s = r cos(t) 

Sistema di riferimento 

orientato verso l’alto 

v = r sen(t) a = 2r cos(t) 

a = - 2x 

v2-v0
2 = 2as 
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DINAMICA 

Principi della 
Dinamica 

                                                  

Momento di 
una forza 

Equilibrio di 
un corpo 

rigido 

                                 
 

Legge di 
attrazione 

gravitazionale 

       

Lavoro 

 
 
      

Potenza 

 
 
   

Energia 
Cinetica 

 
 
 

Energia 
Potenziale 

 

 
Impulso e 

Quantità di 
Moto 

 

Unità di 
misura 

 
 

Teorema dell’Energia Cinetica 
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Principio di conservazione 

dell’ENERGIA MECCANICA 
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Principio di conservazione di q 

(nei sistemi isolati e negli urti) 
tqtot cos


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FLUIDI 

Densità 
Peso 

Specifico 
Pressione 

                                                                                                                            

Principio di 
Pascal e 
torchio 

idraulico 

                                 

Legge di 
Stevino 

(generalizzata) 

                                                                      

Principio di 
Archimede 

 
Galleggiamen

to 

                                                                  

Peso 
apparente 

     

Unità di 
misura della 
Pressione e 
conversioni 

 

 

Portata ed 
equazione di 

continuità 
(Fluidi in 

moto) 
      

Teorema di 
Bernoulli 
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TERMOLOGIA E TERMODINAMICA 
Temperatura T = °t + 273,15 K              °t = T - 273,15 °C      

Dilatazione 

                                       

Calore 

               

Calorimetro 

 

Conduzione 

                                   

Passaggi di 
stato 

           

Leggi dei Gas 

 
                                                                              
 
 
 

Teoria cinetica 
dei gas 

 
 
      

Sistema 
termodinamico 

   

Macchina 
termica 

 

Secondo 
principio della 
Termodinamica 

 

 

Teorema di 
Carnot 

 
 

 
 

 

tmcttmcQ if  )(

Calore latente 

 1 cal = 4,186 J 

 = 3 TLL  0

)1(0 TLL  

L

TS

tempo

Q 
 

mLQ 

)1(0 tVVt  k
T

V
P = cost V = cost )1(0 tPPt  k

T

P


1

273

1  C

kPV T = cost 
molK

J
R 314,8nRTPV Equazione di stato 

PRIMO PRINCIPIO 

DELLA 

TERMODINAMICA 

LQU 

RENDIMENTO 

1

2

1

21

1

1
Q

Q

Q

QQ

Q

L





1

21
T

T
rev 

 

)22

111
2

( e

e

TTm

TTmc
c






2211

222111

TmTm

TcmTcm
Te






kTEc
molecolamedia

2

3


K

J
k 231038,1  nRTEc

molimedia
2

3




                 

8 
 

ELETTROMAGNETISMO 

FORZE 
GRAVITAZIONALE 

ED ELETTRICA 

                                            
CAMPI 

GRAVITAZIONA
LE ED 

ELETTRICO                                             

ENERGIA 
POTENZIALE 

/ 
POTENZIALE 

 
 
 
 
 

CONDENSATORI 

    
 
 
 
 

CORRENTE 
ELETTRICA  

/  
LEGGI DI OHM 

RESISTENZA 

               
 
 
 
 
 
 

ENERGIA 
ELETTRICA 

   

MAGNETISMO 

                                            

FLUSSO / 
INDUZIONE 

ELETTROMAGNETICA 
    

UNITA’ DI 
MISURA 
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